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^) Dispositif d roulette pour le d6piacement de sidge, fauteull ou canap6. 

07) L'invention concerne un dispositif d roulette retractile 
pSmiettant de d^placer un si^ge, un fauteuil ou un canapd. 
Ledit si^e comporte g^n^ralement deux pieds fixes, deux 
pieds munis de roulettes, le dispositif selon {'invention 6tant 
fix6 sur ramnature (2) du si^ge par rinterm^diaire d'un four- 
reau cylindrique (1)- Un axe (4) support de roulette (5) 
comportant un doigt transversal (4a) est mobile en rotation 
et translation dans le fourreau (1). Une came solidaire du 
fourreau (1) comporte deux rampes h^liooTdales (6a) sur 
lesquelles se d^place le doigt (4a} de Taxe support (4) et 
transforme le mouvement de rotation de Taxe en mouve- 
ment de translation par action sur un levier de commando 
(7). La roulette (5) s'appuyant sur le sol ie si^e est ainsi 
soulev^. Un ressort (10) maintient I'axe support (4) en posi- 
tion haute de repos. 
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DISFOSXTXF A ROUI.ETTE POOR LE DEPIACEHENT DE SXE6E, 

FAUTEDXL OU CANAPE 
invention concerne un dispositif a roulette retractile incor- 
por6 h 1' armature du sifege, fauteuil ou canap6^ permettant de 
le deplacer aisement k I'intdrieur d'un batiment stir un sol 
comportant un plancher ou tout autre revdtement de surface, 
D'une fagon courante les sifeges dont 1 'usage n6cessite des dfi- 
placements frequents comportent gSn&ralement deux pieds fixes 
et deux pieds munis de roulettes. 

Lors d'un d6placement du sifege vide il suffit de soiaever le 
siege du c6t6 des pieds fixes pour le f aire rouler sur les deux 
pieds munis de roulettes. tJsuellement les deux pieds fixes sont 
situ6s k I'avant du sifege, les pieds k roulettes k I'arrifere, 
de f agon que ce soit la pairtie la plus l^g^re qui soit soulev^e 
manuellement . 

Le besoin de disposer de roulettes pour deplacer soit de 
lourdes charges soit des fardeaux encombrants a conduit k de 
nombreux dispositifs comportant gSnSralement une ou plusieurs 
roulettes retractiles. 

Ces roulettes, selon le cas, sont remplac^es par des rouleaux 
ou galets. 

On peut citer dans le domaine du transport pour des bagages 
dans les adroports ou les gares des dispositifs comportant des 
rouleaux r6tractiles integr^s au bagage (Brevet 
FR.A.2.348.668) • 

Ces rouleaux sont dSploySs lorsque le sol le permet de fagon 
que le voyageur puisse tirer ou trainer le bagage. 
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Les rouleaux sont r6tract6s pour que le voyageur puisse des- 
cendre les escaliers, devaler des couloirs ou au cours des 
transports a^riens ou f erroviaires . 

Un simple excentrique permet de faire passer le rouleau de sa 
5 position retract6e dans un logement int6gr6 au bagage k la po- 
sition deployee de deplacement. 

En general les bagages sont munis de deux h guatre dispositifs 
de ce type. 

Pour deplacer un coffre ou une malle en le faisant rouler di- 
10 vers dispositifs ont vu le jour (Brevet US.A,4.026.569 - Brevet 
F.R.A.2-424,822) . 

Le dispositif de ce dernier brevet comporte une roue mont§e sur 
une fourche repliSe dans un logement int6gr6 au coffre. Apr^s 
extraction et rotation de 90* la fourche et sa roue sont ver- 
15 rouill6es en position de deplacement, Aprfes utilisation^ la 
fourche est toum6e de 90* en sens inverse puis bascul6e auto- 
mat iguement de 90* dans son logement. 

Le coffre ou la malle sont g6n6ralement munis de deux k quatre 
dispositifs selon cette invention. 
20 II existe dans le domaine des machines h laver le linge ou la 
vaisselle, machines k sdcher ou essorer le linge des disposi- 
tifs permettant de d6placer ces machines d'un endroit oil elleis 
sont rang6es pour Stre amenfies k un endroit oH elles doivent 
f onctionner . 

25 Lorsque ce type de machine est muni de quatre roulettes le de- 
placement est aisS mais en position de fonctionnement la ma- 
chine doit Stre immobilis6e. Ce qui peut fitre effectu6 en blo- 
quant les roulettes par un moyen appropri6. 
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Un dispositif comportant xme roue solidaire d'une came (Brevet 
F.R.A.2.239.551) permet de bloquer la roue lorsqu'un deplace- 
ment vertical est d6tect6, notamaent lors de vibrations engen- 
drSes par la force centrifuge. 
5 Tous ces dispositif s comportent des elements integrSs a I'objet 
a deplacer. lis doivent done Stre soit congus h I'origine avec 
ces dispositif s soit permettre leur integration a posteriori* 
Le plus souvent la manoeuvre de deploiement et de retraction de 
la roulette ou du rouleau n^cessite le soulfevement de la charge 
10 pour acceder au dispositif. 

Les roulettes, au nombre minimal de deux, sont rarement orien- 
tables de sorte que les dSplacements hors lignes droites sbnt 
laborieux et quelquefois penibles k effectuer. 

L' immobilisation des roues en position de repos necessite une 
15 detection de mouvements verticaux trfes fiable et peu compatible 
avec un usage manager intensif . 

Ces dispositif s doivent done Stre robustes, de conception rus- 
tigue pour permettre des d6placements ais6s dans toutes les di- 
rections. La manoeuvre de deploiement de la roixlette et sa r6~ 

20 traction ne doit pas n^cessiter de soulever la charge a dSpla- 
cer notamment lorsque les d^placements se font h courte dis- 
tance. L'interet d'un d^placement rSduit serait ob6r6 par les 
efforts a produire. II est en outre int§ressant que ce disposi- 
tif soit facilement intSgrS h I'objet h deplacer de fagon qu'il 

25 puisse etre install^ k la demande lorsque le besoin s'en fait 
sentir. 

L' invention a justement pour objet un dispositif faisant appel 
& une autre technique que celles de I'art antSrieur cit6 ci- 
dessus • 
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Selon 1' invention le dispositif a roulet1::e retractile pour le 
d^plac^ent de si&ge, fauteuil ou canapd se caract^ise en ce 
gu'll comprend en coBibinaison : un fourreau cylindrique lid & 
1' armature du si&ge k ddplacer, un axe support de roulette, mo- 
5 bile en rotation et en translation dans le fourreau, une came ^ 
rampes hSlicoldales solidaire du fourreau dans laquelle se d6- 
place I'axe support de roulette, un levier d^ commande action- 
nant en rotation I'axe support de roulette pour le faire des*-* 
cendre et ainsi soulever le si^ge, un ressort de rappel mainte- 
10 nant I'axe support de roulette en position haute de repos. 

Selon line realisation priferentielle la c€uae solidaire du four^ 
reau comporte deux rampes hSlicoidales pSripherigues opposSes 
de ddveloppde voisine de 140". 

De preference cette came comporte sur son embase cylindriqpie 
15 inferieure 2 rainures cylindriques transversales k 180** l^une 
de 1^ autre permettant de conserver le si&ge en position haute 
lors de son deplacement. 

Selon une realisation preferentielle I'axe suppozrt de roulette 
comporte xin doigt transversal s'appuyant sur les rampes heii- 
20 coldales de la ceuae en position de manoeuvre de levage du si&dfe 
et sur les rainures cylindriques en position haute lors de son 
deplacement. 

De preference le levier de commande est solidaire de I'axe 
support , de roulette permettant sa rotation d' environ 180**. 
25 Egalement de preference le ressort de rappel s'appuie sur 
1' embase cylindrigue superieure de la came et sur l^extremite 
super ieure de I'axe support de roulette maintenant ce dernier 
en position haute de repos. 
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Alnsl la came et ses deux rampes iiSllcoIdales son-b llSes au 
fourreau lui-mSme fixe a 1' armature du sl&ge. 

L'axe support de roulette est actlonnS en rotation par le le- 
vler de commsmde. Une rotation de 140*" environ engendre une 
5 translation de cet axe grace au doigt transversal qui s'appuie 
sur les rampes hSlicoIdales de la came. Ainsi le fourreau et 
par suite le sl^e se souldvent, la roulette prenant appui sur 
le sol, JJne position de verrouillage pour permettre le dSplace- 
ment sans risqpie de retraction de la roulette est obtenue grace 
10 au ressort et aux rainures cylindrigues pratigu^es sur I'embase 
de la came. 

Cette position est obtenue apr^s une rotation de 180 de I'axe 
suppori: de roulette apr&s que le doigt transversal ait toumS 
de 40* environ aprfes sa sortie des rampes hfilicoldales de la 
15 came. La roulette orientable permet un deplacement aise du fau- 
teuil . 

A I'arrSt il suffit de faire la manoeuvre inverse pour r6trac- 
ter la roulette. Une rotation de 40* environ permet au doigt 
transversal de se trouver k 1' entree des rampes hSlicoxdales de 
20 la came. Une rotation supplSmentaire de 140"* du levier de com- 
mande attelnt la position haute rdtractSe de la roulette. Le 
si^ge est en position stable reposant g^nSralement sur deux 
pieds fixes et deux roulettes. 

Selon une variante de realisation le levier de commande est 
25 couple k deux ou plusieurs axes supports de roulette pour per- 
mettre de soulever des si&ges de grande dimension laterale. 
D'autres caracteristigues et avantages ressort iront de la des- 
cription qui va suivre d'un mode de realisation d'un dispositif 
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h roulette retractile selon 1' invention donn6 2l titre d'exemple 
non limitatif et en regard des dessins annexes sur lesquels : 

- les figures 1 et 2 sent des vues sch§matiques de c6t6 et de 
face du sifege k dSplacer en position de repos. 

5 - les figures 3 et 4 sont des vues schematiques de c6t6 et de 
face du sifege en position de deplacement. 

- la figure 5 est une vue sch^atlque en coupe du dispositif 
selon 1' invention en position de repos. 

- la figure 6 est tme vue sch^matique du dispositif selon 
10 1' invention en position de deplacement. 

- la figure 7 est une vue en 1/2 coupe de la came selon 
1' invention. 

On a represents sur les figures 1 et 2 schSmatiqu^ent de pro- 
fil et de face un siege k deplacer en position de repos compor- 

15 tant le dispositif a roulette retractile selon 1' invention. Ce 
dispositif est fix6 k I'avant du sifege lequel comporte deux 
roulettes arriferes et deux pieds fixes k I'avant. 
Sur les figures 3 et 4 ce mSme si&ge est represents schSmati- 
quement en position de deplacement. Quelques dimensions signi- 

20 ficatives seront donnees k titre indicatif dans la description 
qui va suivre d'un dispositif selon 1' invention. 
On a represents sur les f igxires 5 et 6 des vues schSmatiques en 
coupe du dispositif selon 1' invention. Sur la figure 5 le dis- 
positif est en position de repos, rStractS, sur la figure 6 le 

25 dispositif est en position de dSplacement, dSployS. 

Le fourreau 1 est un simple tube mStallique de diamStre extS- 
rieur 30 mm et de diamfetre intSrieur 21 mm. Ce fourreau est 
fixS i 1' armature 2 du sifege par 1 ' intermSdiaire de pattes 3 de 
fixation solidaires du fourreau 1. L'axe 4 support de roulette 
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5 est mobile en rotation et en translation dans le fourreau 
La roulette 5 est fix^e sur cet axe 4 au moyen d'lone vis, non 
repr6sent6e, par I'intermediaire d'un carter permettant sa 
rotation autour de I'axe 4 sur laquelle elle est fix6e, Un 
epaulement 4a rSalisS sur I'axe 4 prend appui sur la base 
inferieure du fourreau 1 limitant la course de cet axe en 
position r6tractee, 

Une came 6 comporte deux rampes helicoldales 6a pratiguSes sur 
sa p6riph6rie, d'une developp^e de 139** de hauteur 23 mm, de 
largeur 5 mm, et debouchant k I'int^rieur sur un al6sage 6c de 
diamfetre 15 mm. Cette came 6 comporte deux rainures 6b 
cylindriques transversal es realis6es sur I'embase cylindric[ue 
inf^ieure, dispos6es k 180' I'une de 1' autre, de diametre 5 mm 
de profondeur environ 1 mm elles sont rSalisSes h environ 36* 
des axes de sortie des rampes h^licoidales 6a. 
La came 6 est fix6e au fourreau 1 au moyen de trois vis 6d- 
L'axe 4 support comporte un doigt 4b de diametre 5 mm fix6 
transversalement sur la partie cylindrique 4c de diamfetre 15 mm 
qui coulisse k l'int6rieur de I'alesage 6c de la came 6. Ce 
doigt se dSplace a I'interieur des rampes h^licoldales 6a de la 
came 6 imposant a I'axe 4 support un mouvement de translation 
lorsque ce dernier est entralnfi en rotation par I'interm^diaire 
d'un levier de commande ?• 

Ce levier de commande 7 est solidaire en rotation de I'axe 
support 4 par un Epaulement carr6, non repr^sente, situ6 sous 
1' epaulement 4a, L' ensemble levier 7 et roulette 5 6tant fix6 
par la vis citSe ci-dessus. 

L'axe support 4 est prolong^ k sa partie superieure par une 
tige 4d de diamStre 10 mm et termin6e par un f iletage permet- 
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tant k I'aide d'un 6crou 8 et d'une rondel le 9 de maintenir le 
ressort 10 qui s'appuie 6galement sur I'embase cylindrique 
sup^leure de la came 6. 

En position de repos, le ressort 10 d6tendu maintient la rou- 
5 lette 5 en position haute, I'^paulement 4a de I'axe support 4 
s'appuie sur I'embase cylindrique inf6rieure du fouirreau 1, le 
doigt 4b de I'axe support 4 est en position haute k I'int^rieur 
des rampes hSlicoidales 6a de la came 6. 

Lors de la manoeuvre de soulfevement du si&ge, le levier de com- 

10 mande 7 pivote de 140% le doigt 4b de I'axe support 4 en se 
d^plagant dans les rampes h61icoldales 6a de la came 6 
transforme le mouvement de rotation de cet axe en mouvement de 
translation, I'axe 4 support applique la roulette 5 sur le sol, 
1' ensemble fourreau-came 1-6 et peur suite le si&ge sont 

15 soulev6s, le ressort 10 est comprim6. 

En position de d6placement du sifege, le levier de commande 7 
doit 6tre actionn6 jusqu'& une rotation de 180*, 1' ensemble 
fourreau-came 1-6 ne se dSplace plus vers le haut le doigt 4b 
s'appuie au coxirs de cette demifere rotation du levier 7 sur 

20 I'embase cylindrique infer ieure de la came jusqu'a reposer dans 
les rainures cylindriques 6b de la came 6. Ainsi la position de 
dSplacement du si&ge est une position verrouill^, le poids du 
si&ge et 1' action du ressort 10 empSchent le doigt 4b de se 
d^placer. Pour revenir k la position de repos, les pieds du 

25 si&ge reposant sxir le sol il suffira de faire la manoeuvre 
inverse en actionnant le levier 7 en sens oppose de 180*. 
Ainsi le dispositif k roulette retractile selon 1' invention est 
r6alis6 de fa?on rustique, peu de pieces sont en mouvement ce 
qui garantit sa robustesse et sa f lability. La manoeuvre de d6- 
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plola„e„t ^ la roulette est obtenue par u„e simple rotation 
d'un levier ce .vit. d'avoir » soulever la Carge pour 

avoir acc^s au dlsposltlf. I* roulette est orientable facili- 
tant ainsi las displacements. 

Hn coi^lguration de d4plaoeMent le systtae est verroulll^ ce 
qui rend plus sOrs les deplace»ents . =n outre le disposltlf 
peut S'installer tr^ facile.e„t sur I'armature d'un sl^e de 
forme guelcon^e voire sur un autre objet tel ,ue malle ou ma- 
chine & laver ou tout, autre charge » dSplacer. 
C'est not,«,nt le cas de d.placement d'un canap. d, grandes 
dimensions 11 sumt de le munir de deu. dispositUs selon 
I'invention. xl faudra alors actlonner deu^ levlers d. oommande 
ou un seul si les deu. dlspositi^s sont couples et actionnes 
par un seul levier. 

Alnsl le dispositll selon I'invention rSpond Men au:c buts re- 
cherch^s . 
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RKVKNDXC&TXONS 

.... - ..... \ 

1 - Dispositif ^ roulette retractile pour le deplacMient de 
siege, fauteuil ou canape caracterise en ce qu'il comprend en 
combinaison : un fourreau (1) cylindrigue lie k 1' armature (2) 
du siege a deplacer, un axe (4) support de roulette (5), mobile 
en rotation et en translation dans le fourreau (1), une came 
(6) a rampes helicoldales (6a) solidaire du fourreau (1) dans 
laquelle se dSplace I'axe (4) support de roulette (5), lui 
levier de commande (7) actionnant en rotation I'axe (4) support 
de roulette (5) pour le faire descendre et ainsi soulever le 
siege, un ressort de rappel (10) maintenant I'axe (4) support 

"deHroulette-^'(-5)-"' en" position haute de repos. 

2 - Dispositi£ k roulette retractile pour le deplacement de 
siege, fauteuil ou canape selon la revendication 1 caract6ris^ 
en ce que la came (6) solidaire du fourreau (1) comporte deux 
rampes helicoldales (6a) periphSriques oppos^es de dSveloppSe 
voisine de 140' • 

3 - Dispositif a roulette retractile pour le deplacement de 
sifege, fauteuil ou canap^L selon une .des . revendications . 1 ou 2 

zzca-racterise en ce...que la _ came . (6) solidaire du fourreau (1) 

compoirke sur son embase cylindrigue inferieure deuDc rainures 
(6b) cylindriques- transversales k 180' I'une de I'autre 
permettant de conserver le si&ge en position haute lors de son 
deplacement. 

4 - Dispositif a roulette retractile pour le deplacement de 
sifege, fauteuil ou canape selon une des revendications- 1 ou 3 
caracterise en ce que I'axe (4) support de roulette (5) 
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li61icoidales fsa^ r.o i ur les rampes 

position taute lo« de son a*pi.c«.ent. 

«^e^.,uteun o„ canap. .e.on .es .e.en<Uca«ons . ou . 
caraot«rls4 en ce qua le ie,i„ 

axe (4, support ae roulette (5, pemettant s. rotation 
d'environ 180*. rotation 

« - Oispositi. . roulette r.tractUe pour Xe d.pXace,^t .e 
^ en ce ,„e Xe ressort CXO, .e rappeX s-appuXe sur 

1 e:^.. 3up^X.ure a, X^a^e (4, support ae rouXette <s, 

maxntenant ce dernier en w 

«TOier en posxtxon haute de repos 

sUe °;t'" * "^""""^ - - - 

r °" "^""^ " ^ =u a oarac- 

T ^^"^'^ ^ — e f., est coupx. , aeu. ou 

plusieurs axes (a\ smr^rs^^ ^ 

(*} supports de roulette re:\ 
„ , -tuuxeinze (5) pour permettre da 

»ouXe,er aes sX*,es a, ^ae aX„enslon Xat^aXe. 
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